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Os Problemas Inversos envolvem conhecimentos em várias áreas da matemática e possuem muitas aplicações
em outras ciências. Entre os problemas que são foco de interesse atual de pesquisa estão: aplicações industriais,
como testes não destrutivos, identificação de parâmetros em processos industriais, [2, 7, 10, 12, 14, 25]; tomografias
e aplicações às ciências médicas, como detecção de tumores e fraturas, [3, 18, 19, 21, 22]; aplicações à geof́ısica com
detecção de reservatórios de minerais, prospeção de hidrocarbonetos, [13, 23, 25, 27].

Neste trabalho, daremos atenção especial a matemática dos Problemas Inversos que envolvem a reconstrução
de imagens por Tomografia Computadorizada. Ou seja, queremos identificar a forma e a densidade de um objeto,
imerso em uma região Ω ⊂ Rn , n = 2, 3, através de medidas de um conjunto de intensidades dos raios-X que
atravessam Ω. Nesse processo, o conjunto de parâmetros conhecidos são a intensidade inicial do raio-X e medições
de sua intensidade de chegada a um detector. Fisicamente, a diferença entre a intensidade inicial e final do raio-X
depende do coeficiente de absorção local e do caminho que o raio-X percorre ao atravessar Ω. Do ponto de vista
matemático, esse processo é modelado pela Transformada de Radon.

Nosso foco é apresentar, utilizando conceitos de Álgebra Linear [9, 20, 24] e Análise [15, 16, 17], alguns métodos
de obtenção de soluções estáveis para o problema em Tomografia Computadorizada. Observamos que a solução
deste problema é complexa e envolve técnicas em matemática, f́ısica e computação cient́ıfica, [3, 4, 6, 5, 21, 22].
Portanto, problemas em Tomografia Computadorizada envolvem conhecimentos interdisciplinares e, em particular,
ferramentas matemáticas adequadas para a modelagem e análise do modelo. Ainda, exigem o desenvolvimento e
estudo de métodos adequados para a obtenção de uma solução [3, 8, 13, 19, 22, 26]. Tais métodos se encaixam no
estudo dos chamados Problemas Inversos, [1, 2, 3, 5, 6, 7, 11, 13, 27].

Dada a relevância do tópico, objetivamos despertar o interesse do público nessa área, divulgando um pouco da
teoria matemática que permeia a investigação cient́ıfica dos Problemas Inversos e a importância teórica e prática
destes na reconstrução de imagens por Tomografia Computadorizada.
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Brasileira de Matemática - Maringá - PR, online: http://www.dma.uem.br/bienalsbm, 2008.

[6] , Problemas Inversos: Uma Introdução, I Colóquio de Matemática da Região Sul - Santa Maria -
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